Versenygokart adatgyujto
szenzorplatform

A versenygokart adatgyjté szenzorplatform kialakitdsanak és technikai
elrendezésének koszonhetéen elektromos meghajtasu versenygokart
Uzemelése kozbeni adatok gydujtésére, feldolgozasara és tovabbitasara
szolgal.

A jelenlegi megoldasok nem teszik lehetévé a gokart dinamikus mukodési
paramétereinek  (GPS pozicio, els6 és hatsdé sebességek, gyorsulas,
akkumulatorallapot, kormanyzasi szo6g) valds idejd és pontos monitorozasat
egyszerre, egy teljesen gokart vazra integralt rendszer segitségével. A rendszer a
legkisebb elérhetd gyermekgokart vazra lett implementalva, ezaltal biztositva a
tovabbi, nagyobb vazakon térténd alkalmazast.

Az innovacié az adatgyujtéshez és -tovabbitashoz szUkséges szenzorok,
adatfeldolgozd egységek és kommunikacidés modulok optimalis elrendezésében
€s azok gokartra térténd specialis kialakitasaban rejlik.
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> Modularis felépités:. a szenzorok kbnnyen cseréelhetdk és
skalazhatok, igy kulonbozd gokart vazakhoz is illeszthetdk

> Széles szenzorpaletta: A szenzorok atfogo adatokat
gydjtenek a gokart mukoédéserdl és a pilota teljesitményeéerdl.

> Valds ideju adatfeldolgozas: A szenzorok altal gydjtott
adatokat eqy kézponti egység dolgozza fel, amely valds idejd
visszqjelzest nydjt a gokart allapotarol.

> Robusztus kialakitas: A rendszer ellenall a mukodés kézbeni
mechanikai igenybevételnek.

> Sokrétu felhasznalas: Lehetdve teszi a gokart és a pilota valos
idejd monitorozdsdt diagnosztikai, pilotaelemzési és
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padlyafelmérési célokra.
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