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Probléma

A mezdgazdasdgi adatgydjtés munka- és
iddigényes, a mintavétel mindsége erésen
fugg az emberi tényezdtdl.

A telepitett szenzordllomdsok csak egy pont
kornyezeterdl adnak adatot, telepitésik és
karbantartdsuk helyszini jelenlétet igenyel.
A kis- és kozepes gazdasdgok szamadra nem
eléerheték megfizethetd, megbizhato
autonom adatgydjtd rendszerek.

A térben pontos, rendszeres, nagy felbontdsu
adatgydjtés koltséges és szubjektiv hibakkal
terhelt.

Célcsoport és piaci rés

A robot kozvetlen célcsoportja a precizios
mezdgazdasagi vallalkozdsok,
kutatointézetek, egyetemek és olyan
termeldk, akik adatvezérelt dontéshozatalt
szeretnének.

Kiemelt potencidl a kis- és kozepes
gazdasagok digitalizaciojaban,
kulénésen az EU Green Deal iranyelvei
mentén.

Megoldas

Autonom, negykeréek-meghajtasu robot, amely
tetszéleges koordindtan képes talaj- és
kornyezeti adatokat gydjteni.

Fejlett navigdcio: RTK-GPS + IMU + LIDAR, MPC-
alapu utvonalkovetéssel.

Valds idejd adatkuldés 5GC kapcsolaton
keresztul felhdbe; tavoli elérés és tavvezeérlés.
Modularis felépités: talajszonda, mikroklima
szenzorok, RGB kamera, bévithetd beavatkozo
modulokkal.

Gazdasagi elény és USP

A robot jelentdsen csokkenti az adatgydjtés
munkaerdkoltségét és iddigenyéet, mikozben
nagy pontossdgu, georeferdlt adatokkal
noveli a termelés hatékonysagadt eés a
dontéshozatal megbizhatosdagat.

A rendszer egyetlen autonom platformban
egyesiti az RTK-pontos navigdciot, a tobbféle
talaj- és kornyezeti szenzort, a valos idejd 5G
adatkommunikdciot és a moduldrisan
bdvithetd robotikai architekturdt

Iparjogvédelmi forma:
Szabadalom
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