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Probléma Megoldas
» A mezdgazdasdgi permetezes sok helyen e Egysemi-autonom permetezdé dron irdnyito
még mindig pontatlan, manudlis és és repuléstervezd szoftver fejlesztése, amely
koltséges, a dronos rendszerek pedig nem Android platformon mukodik.
eléeg autonomok és nem kezelik jol a e A rendszer kétirdnyu radiokommunikdcioval
bonyolult terepi helyzeteket. és szenzorfuzios algoritmusokkal biztositja a
e Hianyzik egy olyan megoldds, amely valos stabil, 6nalléo mikodeést.
idében optimalizdlja az dtvonalat, kezeli o A szoftver képes akaddlyok dinamikus
az akadalyokat és stabilan mikodik kezelésére, adaptiv Utvonaltervezésre és
kommunikdcios hibdk esetén is. valos idejud visszajelzésre (pl. tartdlyszint,

visszahivads, sebesseg, cseppmeéret).

Célcsoport és piaci rés Gazdasagi elény és USP

Mezégazdasagi vallalkozdsok és Csokkenti a permetezési koltseégeket és az
gazdasdgok, ahol nagy tertleteken emberi munkaigéenyt, novelve a hatékonysdgot.
I®c:)))b zajlik névényvédelem, drontechnoldgiat Kornyezetkiméld, mivel optimalizdlja a
®:®) alkalmazd agrarvallalatok, precizids vegyszerfelhasznaldst és minimalizalja a
mezégazdasagi szolgaltatok, pazarldst.
gazdalkodok

Adaptiv dtvonaltervezés barmilyen poligon
Magyar fejlesztésd, adaptiv technologia, és akadaly esetén — ez nemzetkdzi szinten is
ﬁ amely képes a helyi igényekhez ritka képesség.
igazodni. \Valds idejud visszajelzés és intelligens
permetezesi optimalizalds, ami noveli a
precizitast és biztonsdgot.

Iparjogvédelmi forma:
Know-how/szoftver
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	A mezőgazdasági permetezés sok helyen még mindig pontatlan, manuális és költséges, a drónos rendszerek pedig nem elég autonómok és nem kezelik jól a bonyolult terepi helyzeteket.
	Hiányzik egy olyan megoldás, amely valós időben optimalizálja az útvonalat, kezeli az akadályokat és stabilan működik kommunikációs hibák esetén is.
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	Egy semi-autonóm permetező drón irányító és repüléstervező szoftver fejlesztése, amely Android platformon működik.
	A rendszer kétirányú rádiókommunikációval és szenzorfúziós algoritmusokkal biztosítja a stabil, önálló működést.
	A szoftver képes akadályok dinamikus kezelésére, adaptív útvonaltervezésre és valós idejű visszajelzésre (pl. tartályszint, visszahívás, sebesség, cseppméret).
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	Mezőgazdasági vállalkozások és gazdaságok, ahol nagy területeken zajlik növényvédelem, dróntechnológiát alkalmazó agrárvállalatok, precíziós mezőgazdasági szolgáltatók,  gazdálkodók
	Magyar fejlesztésű, adaptív technológia, amely képes a helyi igényekhez igazodni.
	Csökkenti a permetezési költségeket és az emberi munkaigényt, növelve a hatékonyságot. Környezetkímélő, mivel optimalizálja a vegyszerfelhasználást és minimalizálja a pazarlást.
	Adaptív útvonaltervezés bármilyen poligon és akadály esetén – ez nemzetközi szinten is ritka képesség. Valós idejű visszajelzés és intelligens permetezési optimalizálás, ami növeli a precizitást és biztonságot.
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